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PROVADECI NARIZENI KOMISE (EU) 2019/621
ze dne 17. dubna 2019

o technickych informacich nezbytnych pro technické prohlidky kontrolovanych polozek,
o pouzivini doporucenych metod technickych prohlidek a o stanoveni podrobnych pravidel
tykajicich se formdtu ddajii a postupit pro p¥istup k pfisluSnym technickym informacim

(Text s vyznamem pro EHP)

EVROPSKA KOMISE,
s ohledem na Smlouvu o fungovani Evropské unie,

s ohledem na smérnici Evropského parlamentu a Rady 2014/45/EU ze dne 3. dubna 2014 o pravidelnych technickych
prohlidkdch motorovych vozidel a jejich piipojnych vozidel a o zrudeni smérnice 2009/40/ES ('), a zejména ¢l. 4 odst. 3
uvedené smérnice,

vzhledem k témto dévodim:

(1)  V souladu se smérnici 2014/45/EU by Komise méla v zdjmu usnadnéni pravidelnych technickych prohlidek
motorovych vozidel a jejich pfipojnych vozidel pfijmout provadéci akty definujici soubor technickych informaci
nezbytnych pro technické prohlidky kontrolovanych polozek a o pouziti doporucenych metod technickych
prohlidek.

(2)  Piiloha I smérnice 2014/45/EU stanovi minimdlni seznam poloZek, které maji byt kontrolovany, minimalni
normy, které maji byt pouzZity a doporucené metody technickych prohlidek.

(3)  V zdjmu usnadnéni pravidelnych technickych prohlidek motorovych vozidel a jejich pFipojnych vozidel by
Komise méla rovnéz pfijmout podrobnd pravidla tykajici se formétu tdaji a postupti pro piistup k piislusnym
technickym informacim.

(4)  Clenské stity mohou z technickych prohlidek vyjmout dvoukolova nebo tiikolové vozidla kategorif L3e, L4e, L5e
a L7e se zdvihovym objemem motoru vy$§im nez 125 cm’, pokud byla zavedena cinnd alternativni opatfeni
k zajistén{ bezpecnosti silni¢niho provozu. S cilem usnadnit zavddéni a harmonizaci technickych prohlidek téchto
vozidel by viak mél byt rovnéz urcen orienta¢ni soubor informaci.

(5)  Povinnosti a pozadavky stanovené v tomto nafizeni by nemély mit vliv na povinnosti a poZadavky stanovené
v naifzeni Evropského parlamentu a Rady (ES) ¢. 715/2007 (3 a (ES) ¢. 595/2009 ().

(6)  Vyrobci by méli mit k dispozici dostatek ¢asu na implementaci online feSeni, kterd jsou nezbytnd pro
zptistupnéni technickych informaci stanicim technické kontroly a p¥islusnym orgdnim.

(7)  Opatieni stanovend timto nafizenim jsou pfijata v souladu se stanoviskem vyboru ziizeného podle ¢l. 19 odst. 1
smérnice 2014/45/EU,

PRIJALA TOTO NARIZENI:

Cldnek 1
Piedmét
1. Toto nafizeni stanovi pro pravidelné technické prohlidky motorovych vozidel a jejich ptipojnych vozidel:

a) soubor technickych informaci o brzdovém zafizeni, fizeni, vyhledu, svitilndch, svétlometech, odrazkich a elektrickém
zafizeni, ndpravich, kolech, pneumatikdch, zavé&eni ndprav, podvozku a &dstech pripevnénych k podvozku, jiném
vybaveni a obtézovani okoli, nezbytnych pro technické prohlidky kontrolovanych polozek a o pouziti doporucenych
metod technickych prohlidek v souladu s bodem 3 pfilohy I smérnice 2014/45/EU a

b

=

podrobnd pravidla tykajici se formdtu Gidajii a postupt pro pistup k pfislusnym technickym informacim.

() Uf.vést.L127,29.4.2014,s. 51.

(*) Nafizeni Evropského parlamentu a Rady (ES) ¢. 715/2007 ze dne 20. ¢ervna 2007 o schvalovani typu motorovych vozidel z hlediska
emisi z lehkych osobnich vozidel a z uzitkovych vozidel (Euro 5 a Euro 6) a z hlediska pfistupu k informacim o opravich a adrzbé
vozidla (Uf. vést. L 171, 29.6.2007, s. 1).

(®) Natizeni Evropského parlamentu a Rady (ES) ¢. 595/2009 ze dne 18. ¢ervna 2009 o schvalovani typu motorovych vozidel a motort
z hlediska emisi z tézkych ndkladnich vozidel (Euro VI) a o piistupu k informacim o opravéch a tdrzbé vozidel, o zméné nafizeni (ES)
¢. 715/2007 a smérnice 2007[46/ES a o zruSeni smérnic 80/1269/EHS, 2005/55/ES a 2005/78/ES (UF. vést. L 188, 18.7.2009, s. 1).
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Cldnek 2
Oblast piisobnosti

Toto nafizeni se pouZije na vozidla, kterd podléhaji technickym prohlidkdm podle ¢l. 2 odst. 1 smérnice 2014/45/EU
a kterd byla poprvé registrovana nebo poprvé uvedena do provozu v ¢lenském stdté pocinaje dnem 20. kvétna 2018.

Cldnek 3
Definice

Pro tGéely tohoto nafizeni se rozumi:

1) ,vyrobcem* fyzickd nebo prdvnickd osoba ve smyslu nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) ¢ 167/2013 (%
a (EU) ¢. 168/2013 (°) a smérnice Evropského parlamentu a Rady 2007/46/ES (%);

2) ,zastupcem vyrobce* fyzickd nebo prdvnickd osoba ve smyslu nafizeni (EU) ¢. 167/2013 a (EU) ¢. 168/2013
a smérnice 2007/46/ES;

3) ,strojové Citelnym“ pfimo pouzitelné pocitacem;

4) ,informacemi o opravich a Gdrzbé“ informace ve smyslu nafizeni (EU) ¢. 167/2013 a (EU) ¢. 168/2013 a smérnice
2007/46[ES;

5) ,registraci“ spravni povoleni pro uvedeni vozidla do provozu na pozemnich komunikacich, které je vymezeno v ¢l. 2
pism. b) smérnice Rady 1999/37/ES ().

Cldnek 4
Technické informace o vozidle

Technické informace nezbytné pro provadéni technické prohlidky jsou uvedeny v ptiloze tohoto nafizeni.

Cldnek 5
Postupy pro pfistup k technickym informacim o vozidle

1. Technické informace o vozidle, které jsou uvedeny v pfiloze tohoto nafizeni, se stanicim technické kontroly
a piislusnym orgdntim zpfistupni v¢as nediskriminaénim, neomezenym, snadno pfistupnym a konzistentnim zptisobem.

2. Technické informace se zp¥istupni nejpozdéji do 6 mésic od registrace nebo uvedeni vozidla do provozu.
U vozidel registrovanych nebo uvedenych do provozu v obdobi od 20. kvétna 2018 do 20. listopadu 2019 se v3ak tyto
informace zpfistupni ke dni 20. kvétna 2020.

3. Odchylné od odstavce 2, v piipadech stanovenych v ¢l. 5 odst. 4 prvni, druhé a pdté odrdzce smérnice
2014/45/EU poskytne vyrobce stanici technické kontroly a piislusnému orgdnu technické informace na pozadani
a neprodlené.

4. Vyrobce poskytne ndsledné zmény a doplnéni tykajici se technickych informaci uvedenych v odstavci 1 stanicim
technické kontroly a pfislusnym orgdnim zdroveri se zpistupnénim zmén a doplnéni k informacim o opravich
a udrzbé vozidla.

5. Technické informace se zpFistupni v Gfednim jazyce nebo jazycich ¢lenského statu stanice technické kontroly nebo
v jiném jazyce, s jehoZ pouzitim ptislusny orgdn dotéeného ¢lenského stitu souhlasi.

(*) Nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) ¢. 167/2013 ze dne 5. Ginora 2013 o schvalovani zemédélskych a lesnickych vozidel
a dozoru nad trhem s témito vozidly (UF. vést. L 60, 2.3.2013,s. 1).

() Natizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) ¢. 168/2013 ze dne 15. ledna 2013 o schvalovani dvoukolovych nebo tifkolovych vozidel
a Ctyfkolek a dozoru nad trhem s témito vozidly (UFA vést. L 60, 2.3.2013,s. 52).

(°) Smérnice Evropského parlamentu a Rady 2007/46/ES ze dne 5. zaif 2007, kterou se stanovi rimec pro schvalovani motorovych vozidel
a jejich piipojnych vozidel, jakozZ i systémi, konstrukénich ¢asti a samostatnych technickych celkti uréenych pro tato vozidla (rimcové
smérnice) (UF. vést. L 263, 9.10.2007, s. 1). i

(') Smérnice Rady 1999/37ES ze dne 29. dubna 1999 o registracnich dokladech vozidel (Ut. vést. L 138, 1.6.1999,s. 57).
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6.  Vyrobci ur¢i kontaktni misto odpovédné za udélovani pfistupu k technickym informacim o vozidle. Kontaktni
tdaje tohoto kontaktniho mista se zpfistupni na internetovych strankdch vyrobce. Kontaktnim mistem muZze byt rovnéz
zdstupce vyrobce.

7. Clenské stity nebo jejich piislusné orgny jsou v pifpadé potieby nidpomocny vyrobci, aby bylo zajisténo, Ze
stanice technické kontroly zddajici o pfistup k technickym informacim o vozidle méd oprdvnéni v souladu s ¢l. 12 odst. 1
smérnice 2014/45/EU.

Cldnek 6
Formit ddaji

1. Technické informace zpfistupiiuje vyrobce na zakladé identifika¢niho ¢isla vozidla v otevieném strukturovaném
datovém formatu:

a) prislusnym orgdntim na pozddéni jako soubor strojové ¢itelnych datovych soubort pouzitelnych off-line a

b) stanicim technické kontroly a piislusnym orgdniim s vyuzitim online feSeni. Pfi pouZiti online feSeni se technické
informace, které ma vyrobce poskytnout zdroven jako souddst informaci o opravich a Udrzbé vozidla na interne-
tovych strankdch, zvefejni ve stejném datovém formdtu. Dalsi technické informace o vozidle se zpfistupni v datovém
formatu, ktery se pro podobné informace béZné pouziva.

2. Vyrobce se muze odchylit od pozadavki stanovenych v odstavci 1 pro vozidla, pro néz bylo vyddno individudlni
schvéleni, vnitrostdtni schvéleni nebo schvéleni typu malé série podle nafizeni (EU) ¢. 167/2013 a (EU) ¢. 168/2013
a smérnice 2007/46/ES, nebo pokud vyrobce nemusi dodrzovat nafizeni (ES) ¢. 715/2007, (EU) ¢. 167/2013 nebo (EU)
¢. 168/2013. Informace vSak musi byt poskytovany snadno dostupnym a jednotnym zptsobem, ktery lze s vynaloZenim
pfiméfeného usili zpracovat.

3. U vozidel, kterd obdrzi postupné, kombinované nebo vicestupriové schvéleni typu podle nafizeni (EU) ¢. 167/2013
a (EU) ¢ 168/2013 a smérnice 2007/46[ES, vyrobce odpovédny za konkrétni fézi vyvoje odpovidd za sdéleni
technickych informaci o vozidle tykajicich se konkrétniho systému, konstrukéni ¢dsti nebo samostatného technického
celku kone¢nému vyrobci. Kone¢ny vyrobce je odpovédny za poskytovéni technickych informaci o kone¢ném vozidle
piislusnym orgdniim a stanicim technické kontroly.

4. Odstavec 3 se nepouzije pro vozidla, pro kterd jsou vyddvana individudlni schvéleni, vnitrostdtni schvéileni nebo
schvéleni typu malych sérif podle nafizeni (EU) ¢. 167/2013 a (EU) ¢. 168/2013 a smérnice 2007/46/ES.

Cldnek 7
Vstup v platnost a pouzitelnost
Toto naifzenf vstupuje v platnost dvacitym dnem po vyhldseni v Ufednim véstniku Evropské unie.

Pouzije se ode dne 20. kvétna 2020.

Toto nafizeni je zdvazné v celém rozsahu a piimo pouzitelné ve vech ¢lenskych stétech.

V Bruselu dne 17. dubna 2019.

Za Komisi
piedseda
Jean-Claude JUNCKER



PRILOHA

8/801 1

1. OBECNE

I. Pro tcely této piilohy se ,ndvodem k pouziti elektronického rozhrani vozidla“ rozuméji zdkladni diagnostické informace a informace pro zkousku montdze, zejména:

.1 Popis umistén{ elektronického rozhrani daného vozidla a pfistupu k nému.

(5]

1.2 Informace o tom, zda dany systém umoziuje interaktivni diagnézu (ano/ne). Pokud ano:
.2.1 Popis sbérnice a komunikacnich protokolt daného vozidla

1.2.2 Popis komunika¢nich parametrt kontrolovaného systému/funkce daného vozidla

L.3 Informace o daném vozidle tykajici se piivodné instalovaného systému.

II. Technické informace o vozidle, tykajici se vozidel kategorie L a vozidel mimo oblast ptisobnosti smérnice 2014/45/EU, jsou uvedeny pro orientaci.

2. INFORMACE PRO UCELY PROHLIDKY

Kategorie, pro kterou je informace

Polozka Metoda Potiebné informace .
nutna

<35t|>35t| O L T

1. BRZDOVE ZARIZEN{

arun 9ysdoIag usA [upain

1.1. Mechanicky stav a funkce

1.1.1. Pedél provozni brzdy/Cep ruéni | Vizudlni kontrola soucdsti pfi funkci brzdového sy-
paky stému

Pozndmka: Vozidla vybavend brzdovym systémem s po-
silova¢em je tfeba kontrolovat s vypnutym motorem.

1.1.2. Stav  brzdového pedalufruéni | Vizudlni kontrola soucdsti pfi funkci brzdového sy-
paky a zdvih ovlddaciho zafi- | stému

zent brzd Pozndmka: Vozidla vybavend brzdovym systémem s po-
silovaem je tieba kontrolovat s vypnutym motorem.
1.1.3. Vyvéva nebo kompresor a zi- | Vizudlni kontrola souddsti za normdlniho pracovniho | Tlak/max. vypinaci tlak — min. fadici tlak [bar] X
sobniky tlaku Zkontrolovat ¢as pro dosazeni podtlaku nebo | v pre R13 5.1.4.5.2

tlaku potiebného pro bezpecné cinné brzdéni a funkci

vystrazne s1gnal1zace,. viceokruhového jistictho ventilu Staticky uzaviraci tlak viceokruhového jistictho ventilu X X
a odleh¢ovaciho ventilu. [bar]

Viz EHCR13 5.1.4.5.2

610TY'¢C




Kategorie, pro kterou je informace

Polozka Metoda Potfebné informace .
nutna
<35t|>35t| O | L | T
1.1.4. Vystraznd signalizace nizkého | Kontrola funkce
tlaku, manometr
1.1.5. Rucné ovlddany brzdi¢ Vizudlni kontrola soucdsti pfi funkci brzdového sy-
stému
1.1.6. Ovlada¢ parkovaci brzdy, ovld- | Vizudlni kontrola soucasti pfi funkci brzdového sy- | Obecny popis elektronické parkovaci brzdy X X X
daci pédka, zdpadka parkovaci | stému
brzdy, elektronickd parkovaci
brzda
1.1.7. Brzdové ventily (brzdice, vyfu- | Vizualni kontrola soucdsti pfi funkci brzdového sy-
kovaci ventily, reguldtory tlaku) | stému
1.1.8. Spojkové hlavice pro brzdéni | Odpojit a opét pfipojit vSechny spojkové hlavice
piipojnych vozidel (elektrické | brzdového systému mezi taznym a pi{pojunym vozi-
a pneumatické) dlem.
1.1.9. Zasobnik energie, vzduchojem | Vizudlni kontrola.
1.1.10. Posilovaci zafizeni, hlavni va- | Pokud mozno vizudlni kontrola soucdsti pifi funkci
lec (hydraulické systémy) brzdového systému
1.1.11. Brzdové potrubi Pokud mozno vizudlni kontrola soucdsti pfi funkci
brzdového systému
1.1.12. Brzdové hadice Pokud mozno vizudlni kontrola souddsti pfi funkci
brzdového systému
1.1.13. Brzdovd oblozZeni a desticky Vizudlni kontrola. Metoda posuzovani opotfebeni a hranice opotebeni X X X|X
Viz EHCR13 5.2.1.11.2 a4 5.2.2.8.2.
1.1.14. Brzdové bubny, brzdové ko- | Vizudlni kontrola. Metoda posuzovani opotfebeni a hranice opotfebeni X X X
touce Viz EHCRI3 5.2.1.11.2 a 5.2.2.8.2.
1.1.15. Brzdovd lana, tahla, pdkovi Pokud mozno vizudlni kontrola souddsti pfi funkci
brzdového systému

610TY'¢C
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Kategorie, pro kterou je informace

Polozka Metoda Potfebné informace .
nutna
<35t|>35t| O | L T
1.1.16. Brzdové vdlce (v€etné pruzi- | Pfipadnd vizudlni kontrola soucdsti pfi funkci brzdo- | Typ brzdového vélce pro provozni brzdéni/pro parko- X X
novych vélcd nebo hydraulic- | vého systému vaci brzdéni
kych vdlecki) Maximalni zdvih [mm]
Délka pdky [mm)]
Viz EHCR13 5.1.4.5.2
1.1.17. Zatézovy reguldtor Pokud mozno vizudlni kontrola soucdsti pii funkci | Tlak na vstupu [bar] X X
brzdového systému
Tlak na vystupu pro x % maximdlniho zatiZeni né- X X
pravy [bar]
EHC R13 piloha 10 7.4 + graf 5
1.1.18. Péky brzdovych kli¢i a signali- | Vizudlni kontrola. Maximalni zdvih [mm] X X
zace Viz EHC R13 5.1.4.5.2
pracovni princip [automaticky/manudlni] X X
1.1.19. Systém odlehcovaci brzdy (je- | Vizudlni kontrola.
li na vozidle nebo je-li poza-
dovin)
1.1.20. Automatickd ¢innost brzd p#i- | Rozpojeni brzdového spojeni mezi taznym vozidlem
pojného vozidla a pfipojnym vozidlem.
1.1.21. Cely brzdovy systém Vizuélni kontrola
1.1.22. Piipojky pro testovani (pokud | Vizudlni kontrola Umisténi a popis kontrolnich pfipojek X X
jsou pozadoviny nebo na- Viz EHCR 13 5.1.4.2
montovany) o
Umisténi a popis kontrolnich pfipojek X
Viz pfiloha I bod 2.1.8.1 nafizeni Komise v pfenesené
pravomoci (EU) 2015/68
1.1.23. Néjezdova brzda Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
1.2. Cinnost a G¢inky systému provozniho brzdéni
1.2.1 Cinnost Zkouska na statickém brzdovém stavu, nebo pokud to | Zvldstni pozadavky pro zkousku vozidla na brzdovém X X X|X|X
neni mozné, jizdni zkouska s postupnym zvySovanim | stavu (zkuSebni rezim)
brzdné sily do maxima

01/80T T

(5]
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Polozka

Metoda

Pottebné informace

Kategorie, pro kterou je informace

nutnd
<35t | >35t¢t
1.2.2. Brzdny Gcinek Zkouska na brzdovém stavu, nebo pokud to z technic- | Konstrukéni tlak v systému pro maximdlni zatizeni X
kych diivodd neni mozné, jizdni zkouska s pouzitim | [bar]
decelefomefrvg se zéznfime,m pro zjistér}i Ponjf%rnéhq Viz EHC R13 5.1.4.5.2
brzdného wcinku vztazeného k maximalni piipustné
Eg;?itl:lzsgégig‘?yu ndvesit k souctu pripustnych hmot- Referen¢ni brzdnd sila [kN] pfi vstupnim tlaku [bar] X
) ndprava 1
Vozidla nebo pipojné vozidlo s maximdlni ptipustnou
hmotnosti pfevysujici 3,5 tuny se musi kontrolovat | Referen¢ni brzdnd sila [kN] pfi vstupnim tlaku [bar] X
v souladu s normami stanovenymi v ISO 21069 nebo | ndprava 2
na zékladé rovnocennych metod.
Jizdni zkousky by se mély provadét za sucha na rovné R?ferencm brzdnd sila [kN] pii vstupnim tlaku [bar] X
nezvlnéné silnici. ndprava 3
Referen¢ni brzdnd sila [kN] pfi vstupnim tlaku [bar] X
ndprava 4
Viz EHCR13 5.1.4.6.2
Vypoctovy tlak pro kazdou ndpravu X
1.3. Cinnost a brzdné G¢inky nouzového (zdchranného) brzdéni (pokud je zajistovano zvlastnim systémem)
1.3.1 Cinnost Pokud je systém nouzového brzdéni oddélen od sy- | Obecny popis systému véetné okruhil (jasnd definice X X
stému provozniho brzdéni, pouZije se metoda popsand | nouzové brzdy)
v bodé 1.2.1.
1.3.2. Brzdny acinek Pokud je systém nouzového brzdéni oddélen od sy-
stému provozniho brzdéni, pouZije se metoda popsand
v bodé 1.2.2.
1.4. Cinnost a brzdné G¢inky parkovaci brzdy
1.4.1. Cinnost Brzda se pouzije pii zkousce na brzdovém stavu. Obecny popis systému véetné doporuceného postupu X X
zkousky v piipadé, Ze dynamicka zkouska (na brzdo-
vém stavu nebo na silnici) neni moznd
1.4.2. Brzdny tcinek Zkouska na statickém brzdovém stavu. Neni-li to mo-
zné, pak jizdni zkouska s pouZitim decelerometru
s ukazatelem hodnot nebo se zdznamem nebo zkouska
s umisténim vozidla na svah se zndmym sklonem.
1.5. Cinnost systému  odlehcovaci | Vizudlni kontrola a piipadné zkouska funkce Obecny popis X
brzdy

610TY'¢C
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Kategorie, pro kterou je informace

Polozka Metoda Potfebné informace .
nutna
<35t|>35t| O
1.6. Protiblokovaci systém (ABS) Vizudlni kontrola a kontrola vystrazné signalizace | Pokyny pro pouZivani elektronického rozhrani vozidla | X X X
a/nebo poutziti elektronického rozhrani vozidla.
Vizualni kontrola a kontrola vystrazné signalizace | Pokyny pro pouzivani elektronického rozhrani vozidla | X X X

1.7. Elektronicky  brzdovy
(EBS)

systém

a/nebo pouziti elektronického rozhrani vozidla.

1.8. Brzdova kapalina

Vizudlni kontrola

2. RIZENI

2.1. Mechanicky stav

2.1.1. Stav pfevodky fizeni

Vozidlo se umist{ nad montdZni jimu nebo na zvedak,
kola jsou nad zemi nebo na oto¢nych plosinach a otoci
se volantem z jednoho dorazu do druhého. Vizudlni
kontrola ¢innosti prevodky Fizeni.

=<
=

2.1.2. Pripevnéni skiiné pfevodky
zeni

Vozidlo se umist{ nad montdZni jimu nebo na zvedak,
kola vozidla jsou na zemi a oto¢i se volantem/Hditky
po sméru a proti sméru hodinovych rucicek nebo se
pouzZije specidlné upraveny detektor vile Fizeni. Vi-
zudlni kontrola pfipevnéni skiiné prevodky k pod-
vozku.

. Stav pakového mechanismu fi-
zen{

Vozidlo se umisti nad montdZzni jdmu nebo na zvedak,
kola vozidla jsou na zemi a otodi se volantem po
sméru a proti sméru hodinovych ruci¢ek nebo se pou-
Zije specidlné upraveny detektor vile fizeni. Vizudlni
kontrola opotiebeni, prasklin a spolehlivosti fidicich
¢dsti.

2.1.4. Funkce pdakového mechanismu
f{zeni

Vozidlo se umisti nad montdzn{ jamu nebo na zveddk,
kola vozidla jsou na zemi a otodi se volantem po
sméru a proti sméru hodinovych ruci¢ek nebo se pou-
zije specidlné upraveny detektor vile fizeni. Vizudlni
kontrola opotiebeni, prasklin a spolehlivosti fidicich
casti.
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2.1.5. Posilova¢ fizeni Kontroluje se tésnéni systému Fzeni a hladina brzdové

kapaliny v nddrzi (je-li viditelnd). Kola jsou na zemi,
motor v chodu a kontroluje se funkce posilovace fi-
zeni.

2.2. Volant, sloupek fizeni a fiditka

2.2.1. Stav volantu/fiditek Vozidlo se umist{ nad montdZni jimu nebo na zvedak,
hmotnost vozidla je na zemi a volant se zatladi a za-
tdhne rovnobézné se sloupkem, volant/fiditka se za-
tla¢i riznymi sméry kolmo ke sloupku/vidlici. Vizudln{
kontrola vile a stavu pruznych spojii nebo univerzal-
nich kloubt.

2.2.2. Sloupek fizeni/timeny a vidlice | Vozidlo se umisti nad montdzn{ jamu nebo na zveddk, | Je vozidlo vybaveno tlumi¢em pro ovlddani (ano/ne) X

a tlumice Fzeni hmotnost vozidla je na zemi a volant se zatla¢{ a za-
tdhne rovnobézné se sloupkem, volant/fiditka se za-
tla¢i riznymi sméry kolmo ke sloupku/vidlici. Vizudlni
kontrola vile a stavu pruznych spojii nebo univerzal-
nich kloubt.
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2.3. Viile v fizeni Vozidlo se umist{ nad montdZni jimu nebo na zvedak,
hmotnost vozidla spocivd na kolech, v piipadé vozidel
s posilova¢em fizeni je motor pokud mozno v chodu,
kola jsou rovné a volant se zlehka oto¢i co nejvice po
sméru a proti sméru hodinovych ruci¢ek, aniz by se
pohnula kola. Vizualni kontrola obvodové viile.

2.4. Setizeni kol (X)2 Pomoci vhodného vybaveni se kontroluje sefizeni fize-
nych kol.

2.5. To¢nice fzené ndpravy piipoj- | Vizudlni kontrola nebo pouziti specidlné uzptisobe-
ného vozidla ného detektoru vile fizeni
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2.6. Elektronicky  posilova¢  fizeni | Vizudlni kontrola a kontrola shody twhlu volantu | Pokyny pro pouzivani elektronického rozhrani vozidla | X X
(EPS) a thlu kol pfi zapnutifvypnuti motoru a/nebo pouZiti
elektronického rozhrani vozidla.
3. VYHLED
3.1. Pole vyhledu Vizudlni kontrola ze sedadla fidice.
3.2. Stav zasklen{ Vizudlni kontrola.
3.3. Zpétna zrcatka nebo zafizeni pro | Vizudlni kontrola.
nepiimy vyhled
3.4. Stérace skla Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
3.5. Ostiikovace skla Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
3.6. Systém odmlZovani (X)? Vizudlni kontrola a zkouska c¢innosti
4. SVITILNY, SVETLOMETY, ODRAZKY A ELEKTRICKE ZARIZENI
4.1. Svétlomety
4.1.1. Stav a funkce Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti Kategorie zdroje svétla [..., ...] X X X | X
4.1.2. Sefizeni S pouzitim zafizeni k sefizeni svétlometu nebo za | Vyskové a stranové sefizeni potkavaciho svétla [%] X X X
pouziti elektronického rozhrani vozidla se uréi stra-
nové sefizeni kazdého svétlometu potkdvactho svétla. e s -y poo
v v potkav v Pokyny pro pouzivani elektronického rozhrani vozidla | X X X
K urceni vodorovného sefizeni s pouzitim adajti z elek- | X X X
tronického rozhrani vozidla tykajicich se ovlddani po-
hybu svétlometu za téelem posouzeni sefizeni
4.1.3. Spinace Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti nebo pouziti | Pokyny pro pouZivani elektronického rozhrani vozidla | X X X
elektronického rozhrani vozidla.
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4.1.4. Splnéni pozadavkdi'. Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
4.1.5. Korektory sklonu svétlometd | Vizudlni kontrola a pokud moZzno zkouska cinnosti | Provozni rezim [manudlni/automaticky] X X
(jsou-li povinné) a/nebo pouziti elektronického rozhrani vozidla.
Pokyny pro pouzivani elektronického rozhrani vozidla | X X
4.1.6. Zafizeni pro ¢isténi svétlomett | Piipadnd vizudlni kontrola a zkougka ¢innosti Zafizeni je povinné [A/N] X X
(je-li povinné)
4.2. Pfedni a zadni obrysové svitilny, bo¢ni obrysové svitilny, doplitkové obrysové svitilny a dennf svitilny
4.2.1. Stav a funkce Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti Montaz dennich svitilen [A/N] X X
4.2.2. Spina¢ Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
4.2.3. Splnéni pozadavki! Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
4.3. Brzdové svitilny
4.3.1. Stav a funkce Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
4.3.2. Spina¢ Vizudlni kontrola a zkouska Cinnosti a/nebo pouziti | MontaZ signdlu zdchranného brzdéni [A/N] X X X
elektronického rozhrani vozidla.
Pokyny pro pouzivani elektronického rozhrani vozidla | X X X
4.3.3. Splnéni pozadavkdi'. Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
4.4. Smérové svitilny a vystraznd signalizace
4.4.1. Stav a funkce Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
4.4.2. Spinac¢ Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
4.4.3. Splnéni pozadavkii. Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
4.4.4. Frekvence preruSovani svétla Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti
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4.5. Pfedni mlhové svétlomety a zadni mlhové svitilny

4.5.1. Stav a funkce

Vizudln{ kontrola a zkouska ¢innosti

4.5.2. Sefizeni (X)?

Zkouska Cinnosti, pouziti zafizeni k zaméFeni svétlo-
metu

4.5.3. Spinac¢

Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

4.5.4. Splnéni pozadavkd'.

Vizudln{ kontrola a zkouska ¢innosti

4.6. Zpétné svétlomety

4.6.1. Stav a funkce

Vizudln{ kontrola a zkouska ¢innosti

4.6.2. Splnéni pozadavkd!

Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

4.6.3. Spinac¢

Vizudln{ kontrola a zkouska ¢innosti

4.7. Svitilna zadni tabulky registra¢ni znacky

4.7.1. Stav a funkce

Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

4.7.2. Splnéni pozadavkd!

Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

4.8. Odrazky, ndpadné znaceni a desky

zadntho znaceni

4.8.1. Stav

Vizuélni kontrola.

4.8.2. Splnéni pozadavkd!

Vizudlni kontrola.

4.9. Povinné kontrolky zafizeni pro osvétleni

4.9.1. Stav a funkce

Vizudln{ kontrola a zkouska ¢innosti

4.9.2. Splnéni pozadavka!

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

4.10. Elektrické spojeni tazného vozi-
dla s pfivésem nebo ndvésem

Vizudlni kontrola: v piipadé moznosti zkouska ne-
pfetrzitosti elektrického spojent.
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4.11. Elektroinstalace vozidla Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzni | Identifikace elektrického vedeni/kabelt (napf. barva, X X
jamu nebo na zvedik, piipadné véetné motorového | stinéni, priifez, rozmér), sledovani izolace (vysokého
prostoru napéti)

Umisténi elektrického vedeni vysokého napéti X X

4.12. Nepovinné svitilny a odrazky | Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

(X)*

4.13. Akumulétor Vizudlni kontrola. Umisténi akumuldtoru (akumuldtorti) X X
Pocet akumuldtorti X X
Zvlastni uspofadani vysokonapétovych akumuldtort X X
Informace o spina¢i akumuldtoru tykajici se daného X X
vozidla (VIN) [A/N]
Informace o pojistce akumuldtoru tykajici se daného | X X
vozidla (VIN) [ano/ne]
Informace o ventilaci akumuldtoru tykajici se daného X X
vozidla (VIN) [ano/ne]
Informace o provoznim principu tykajici se daného X X
vozidla (VIN)

5. NAPRAVY, KOLA, PNEUMATIKY A ZAVESENI NAPRAV

5.1. Népravy

5.1.1. Népravy Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdZni | Obecny popis, pocet ndprav X X X

jamu nebo na zveddk. Lze pouzit detektory vile v -
zeni, pro vozidla s maximdlni hmotnosti prevysujici
3,5 tuny jsou doporucené

5.1.2. Cepy ndprav

Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzn{
jamu nebo na zveddk. Lze pouzit detektory vile v -
zeni a tato zaffzeni se pozaduji pro vozidla s maxi-
mélni hmotnosti nepfevysujici 3,5 tuny. Na kazdé kolo
se vyvine sila ve svislém nebo bo¢nim sméru a sleduje
se mira pohyblivosti ndpravnice vii¢i cepu ndpravy.
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5.1.3. Loziska kol Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzn{
jamu nebo na zveddk. Lze pouzit detektory vile v -
zen{ a tato zafizeni se pozaduji pro vozidla s maxi-
malni hmotnosti nepfevysujici 3,5 tuny. Pohybuje se
kolem nebo se vyviji sila na kazdé kolo z boku a sle-
duje se mira pohyblivosti kola smérem nahoru vici
¢epu ndpravy.
5.2. Kola a pneumatiky
5.2.1. Néboje kol Vizudlni kontrola.
5.2.2. Kola Vizudlni kontrola obou stran kazdého kola, vozidlo se | Velikost kola/rozméry/pfesazeni stopy kola X X X
umist{ nad montdzni jimu nebo na zveddk.
5.2.3. Pneumatiky Vizudlni kontrola celé pneumatiky oto¢enim kola nad | Velikost pneumatiky, X X X
zemi, vozidlo se umisti nad montdZni jdmu nebo na
zveddk nebo se s vozidlem pfejede nad montdzni ji- | tnosnost, X X X
mou dopfedu a dozadu.
kategorie rychlosti X X X
Systém monitorovani tlaku v pneumatikich [NfY] pfi- | X X X
my/nepHmy

5.3. Systém zavéseni ndprav

5.3.1. Systém mechanického odpru- | Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdZni
Zeni a stabilizator jamu nebo na zveddk. Lze pouzit detektory vile v #-
zeni, pro vozidla s maximalni hmotnosti prevysujici
3,5 tuny jsou doporucené
5.3.2. Tlumice pérovani Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzn{

jamu nebo na zvedak nebo se pouzije zvldstni zafizeni,
pokud je k dispozici.

5.3.2.1. Zkouska cinnosti
(X)?

tlumeni

Pouzije se zvlastni vybaveni a srovnavaji se rozdily
mezi levou a pravou stranou
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5.3.3. Tunely hnacich htidels, ramena | Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzn{
ndprav, pricnd trojihelnikovd | jimu nebo na zveddk. Lze pouzit detektory vile v fi-
ramena a ramena zavéSeni kol | zeni, pro vozidla s maximdlni hmotnost{ pfevySujici
3,5 tuny jsou doporucené
5.3.4. Zavésné klouby Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzn{
jamu nebo na zveddk. Lze pouzit detektory vile v #-
zen{, pro vozidla s maximdlni hmotnosti prevysujici
3,5 tuny jsou doporucené
5.3.5. Pneumatické odpruzeni Vizudlni kontrola
6. PODVOZEK A CASTI PRIPEVNENE K PODVOZKU
6.1. Podvozek nebo rdm a &sti k nim ptipojené
6.1.1. Celkovy stav Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzni
jamu nebo na zvedak.
6.1.2. Vyfukové potrubi a tlumice Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzni
jamu nebo na zvedak.
6.1.3. Palivovd nddrz a potrubi | Vizudlni kontrola, vozidlo se umisti nad montdzni | Obecny popis a umisténi véetné chranéni X X X | X
(v¢etné palivové nddrze a po- | jamu nebo na zveddk, v pipadé systéma
trubi pro vytdpéni) LPG/CNG/LNG se poutzije zafizeni pro detekci tGniku

plynu.

. Ndrazniky, bo¢ni ochrannd zaii-

zeni a zafizeni ochrany proti
podjeti zezadu

Vizudlni kontrola.

Vyjmout boé¢ni ochrannd zafizeni a nebo ochrannd za-
fzeni proti podjeti zezadu (A|N)

6.1.5. Nosi¢ rezervniho kola (je-li na | Vizudlni kontrola.
vozidle)
6.1.6. Mechanické spojovaci zafizeni | Vizudlni kontrola opotiebeni a spravné funkce se
a tazné zafizeni zvlastnim ohledem na veskerd instalovand bezpec-
nostni zafizeni nebo s pouzitim métidla
6.1.7. Prevodové ustroji Vizualni kontrola.
6.1.8. Uchyceni motoru Vizudlni kontrola, nemusi se provddét nad montdzni

jamou nebo na zvedaku
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6.1.9. Vykon motoru (X)? Vizudlni kontrola a/nebo pouziti elektronického roz- | Platnd konfigurace fdici jednotky motoru X X X | X
hranf vozidla
Pokyny pro pouzivani elektronického rozhrani vozidla | X X X | X
Pokyny ke ¢teni identifikdtoru kalibrace X X X | X
Informace o platnych identifikdtorech kalibrace X X X | X
Identifika¢ni ¢islo softwaru veetné kontrolnich sou¢td | X X X | X
nebo podobnych valida¢nich adajt.
6.2. Kabina a karoserie
6.2.1. Stav Vizudlni kontrola
6.2.2. Uchyceni Vizudlni kontrola nad montdZni jimou nebo na zve-
déku
6.2.3. Dvefe a pojistky dvefi Vizudlni kontrola.
6.2.4. Podlaha Vizualni kontrola nad montdzni jamou nebo na zve-
daku
6.2.5. Sedadlo fidice Vizudlni kontrola.
6.2.6. Ostatni sedadla Vizudlni kontrola. Maximalni pocet sedadel (kromé sedadla fidice) X X
Pocet sedadel sméfujicich dozadu X X
6.2.7. Prvky fizeni Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
6.2.8. Stupatka Vizualni kontrola.
6.2.9. Jind vnitini a vnéj$i vybava a za- | Vizualni kontrola.
fizeni
6.2.10. Kryty kol a systémy proti roz- | Vizudlni kontrola.
stitku
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6.2.1

1. Stojan

Vizudlni kontrola.

6.2.1

2. Drzadla a stupacky u motocy-
klu

Vizudlni kontrola.

7. JINE VYBAVEN(

7.1. Bezpecnostni pasy/zdmky bezpecnostniho pasu a zddrzné systémy (pro vozidla v kategorii L: L6/L7)
7.1.1. Bezpecnost montdze bezpec- | Vizudlni kontrola. Polet a umisténi kotevnich tchytl bezpecnostnich X X X | X
nostnich pdstijzdmkd  bezpec- pasti
nostniho pasu
7.1.2. Stav bezpecnostnich pdsti/za- | Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti Kategorie bezpecnostnich past pro kazdé misto k se- X X X | X
mk bezpecnostniho pdsu zen{
7.1.3. Omezova¢ tahu bezpe¢nostnich | Vizudlni kontrola a/nebo pouziti elektronického roz- | Pokyny pro pouZivani elektronického rozhrani vozidla | X X X
past hran{
7.1.4. Pfedepinaci zaf{zeni bezpe¢- | Vizudlni kontrola a/nebo pouziti elektronického roz- | Pokyny pro pouZivani elektronického rozhrani vozidla | X X X
nostnich past hran{
7.1.5. Airbagy Vizudlni kontrola a/nebo poutziti elektronického roz- | Pocet airbagii a jejich umisténi X X X
hran{
Pokyny pro pouzivdni elektronického rozhrani vozidla X X X
7.1.6. Dopliujici zadrzné systémy Vizudlni kontrola kontrolky vadné funkce a/nebo pou- | Pokyny pro pouzivini elektronického rozhrani vozidla X X X
ziti elektronického rozhrani
7.2. Hasici piistroj (X)? Vizualni kontrola.
7.3. Zamky a zafizeni proti neoprdv- | Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
nénému pouZiti
7.4. Vystrazny trojihelnik (je-li poZa- | Vizudlni kontrola.
dovén) (X)?
7.5. Lékdrnicka (je-li pozadovana) (X)? | Vizudlni kontrola.
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7.6. Zakladaci kliny ke kolu (jsou-li | Vizudlni kontrola.
pozadovény) (X)2
7.7. Zvukové vystrazné zafizeni Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti
7.8. Rychlomér Vizudlni kontrola nebo zkouska ¢innosti pfi jizdni | Pokyny pro pouzivini elektronického rozhrani vozidla X
zkousce pomoci elektronického zafizeni
7.9. Zaznamové zafizeni (tachograf), | Vizudlni kontrola. Umisténi Cidel X
je-li osazeno|vyzadovino
Umisténi plomb X X
7.10. Omezovac rychlosti (je-li poZa- | Vizudlni kontrola a zkouska cinnosti, je-li toto vyba-
dovan) veni pouZito.
7.11. Pocitadlo ujeté vzdélenosti, je-li | Vizudlni kontrola a/nebo pouziti elektronického roz- | Pokyny pro pouZivani elektronického rozhrani vozidla | X X X
instalovdno (X)? hrani
7.12. Systém elektronického Fizeni | Vizudlni kontrola a/nebo pouziti elektronického roz- | Pokyny pro pouZivani elektronického rozhrani vozidla | X X
stability (ESC), je-li osazen nebo | hrani
vyzadovan
8. OBTEZOVANI OKOLI
8.1. Hlucnost
8.1.1. Systém tlumeni hluku Subjektivni hodnoceni. Pokud kontrolni technik | Uroveri hlu¢nosti stojictho vozidla [dB(A) 1/min] X X X | X
usoudi, Ze hlu¢nost vozidla prekracuje pramérné hod-
noty, zméfi hluk stojictho vozidla pomoci hlukoméru.
8.2. Emise z vyfuku
8.2.1. Emise zdzehovych motort
8.2.1.1. Zafizeni k omezeni emisi z vy- | Vizudlni kontrola Obecny popis systému regulace emisi. X X
fuku Instalovany filtr pevnych ¢astic [A/N]
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8.2.1.2. Plynné emise — U vozidel do emisnich t¥id Euro 5 a Euro V (!): Urovné plynnych emisi, pokud je vyrobce uddva X X X
Méfen{ s pouzitim analyzitoru vyfukovych plynt
v souladu s pozadavky' nebo tdajem ze zafizeni Informace k danému vozidlu (VIN) nebo k ¢islu mo- X X X
OBD. Zékladni metodou méfeni emisi vyfukovych | toru
plynt zistdvd zkouska koncovky vyfuku. Na zd-
kladé posouzeni ekvivalence a po zohlednéni pii- | Pro zkousku vyfuku: | Pozadavky na stabilizaci mo- | X X X
slusné pravni ptedpisy o schvalovani typu mohou toru, jako je minimdlni teplota
Clenské stity povolit pouzivini OBD v souladu olejefteplota vody [°C] a po-
s doporucenimi vyrobce a s dalsimi poZadavky. stupy pro spusténi motoru do
— U vozidel od emisnich tfid Euro 6 a Euro VI (3): zkuebniho rezimu typu Il
Méfeni pomoci analyzitoru vyfukovych plynt p « L
v souladu s pozadavky' nebo ddaji ze zafizeni Vysledky zkousky emisf typu 11 X X X
OBD v souladu s doporucenim vyrobce a s dal§imi - L .
sadavky! CO pii volnobéZnych otdé-| X X X
pozadavky'. )
) ) kéch [%]
Méfeni se nepouzije na dvoutaktni motory.
CO pf vysokych volnobé-| X X X
znych otackdch [%)]
Lambda X X X
Pro pouziti se Konektor a komunikaéni pro- X X
systémem OBD: tokol (standard, napdjeci na-
péti, umisténi)
Seznam diagnostickych chybo- | X X
vych kédu (tiida A, B1 a B2
v souCasnosti pouze pro tézkd
uzitkové vozidla)
8.2.2. Emise vznétovych motorti
8.2.2.1. Zafizeni k omezeni emisi z vy- | Vizudlni kontrola Obecny popis systému regulace emisi. Jako je: X X
fuku Systém ke sniZeni emisi NOx [A/N]
Instalovany filtr pevnych ¢éstic [A/N]
Umistén{ systému EGR X X
Informace k danému vozidlu (VIN) nebo k typu mo- | X X
toru
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8.2.2.2. Opacita

Tento pozadavek se nevztahuje na vo-
zidla registrovand nebo uvedend do

provozu pied 1. lednem 1980.

— U vozidel do emisnich tfid Euro 5 a Euro V (3):

Méfeni opacity vyfukového plynu pii volné akcele-
raci (bez zatiZeni, od volnobéznych oti¢ek do ma-
ximdlnich regulovanych otacek) s fadici pakou pre-
vodovky v neutrdlu a s rozpojenou spojkou nebo
odectenim z OBD. Zdkladni metodou méfeni emisi
vyfukovych plynt zistivd zkouska koncovky vy-
fuku. Clenské stity mohou na zdkladé hodnoceni
rovnocennosti povolit pouZzivani zafizeni OBD
v souladu s doporucenimi vyrobce a dal§imi poza-
davky.

— U vozidel od emisnich tfid Euro 6 a Euro VI (4):
Meéfeni opacity vyfukovych plynt pfi volné akcele-
raci (bez zatizeni, od volnobéznych oti¢ek do ma-
ximélnich regulovanych otdcek) s fadici pakou pre-
vodovky v neutrdlu a s rozpojenou spojkou nebo
udaje ze zatizeni OBD v souladu s doporucenim
vyrobee a dal§imi pozadavky'.

Stabilizace vozidla:

1. Vozidla se mohou zkouset bez stabilizace, ackoliv
z bezpecnostnich divodt by se mélo ovéfit, Ze je
motor teply a je ve vyhovujicim mechanickém
stavu.

2. Pozadavky na stabilizaci:

i) Motor musi mit plnou provozni teplotu, napfi-
klad teplota oleje v motoru méfend snimacem
v trubici mérky hladiny oleje musi byt nejméné
80 °C, nebo musi mit béznou provozni hod-
notu, jestlize je nizsi, nebo teplota bloku motoru
méfend hladinou infraderveného zdfeni musi
mit nejméné ekvivalentni teplotu. JestliZe toto
méfeni neni proveditelné vzhledem ke konfigu-
raci vozidla, mize se urcit béZnd provozni te-
plota motoru jinym zptisobem, napiiklad z ¢in-
nosti chladictho ventilitoru motoru.

Informace k danému vozidlu (VIN) nebo k typu mo-

toru

Pro zkousku vyfuku:

Pozadavky na stabilizaci mo-
toru, jako je minimalni teplota
olejefteplota vody [°C] a po-
stupy pro spusténi motoru do
zkusebniho rezimu typu II

Hodnota k zaznamenand na
Stitku vyrobce na vozidle (vy-
sledek zkousky emisi typu II)

Maximalni regulované otacky
motoru pii zkouskéch typu II

Omezovac¢ oticek motoru pro
akceleraci bez zatizeni [A[N]

Popis deaktivace omezovace
ota¢ek motoru k provedeni
zkousky pfi volné akceleraci

Pro pouziti se
systémem OBD:

Povolené koédy OBD pii Cteni
palubniho diagnostického sy-
stému OBD {kédy pro NOx
skupinu 3000 pro lehkd uzit-
kova vozidla}

Konektor a komunikaéni pro-
tokol (standard, napdjeci na-
péti, umisténi)

Seznam diagnostickych chybo-
vych kédu (tfida A, B1 a B2
v soucasnosti pouze pro tézkd
uzitkovd vozidla)

nutna
<35t|>35t| O | L T
X X X
X X X
X X X
X X X
X X X
X X X
X X X
X X X
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ii) Vyfukovy systém se proplichne nejméné tiemi
cykly volné akcelerace nebo rovnocennym zpti-
sobem.

Postup zkousky:

1. Pred zacitkem kazdého cyklu volné akcelerace

mus{ mit motor a popiipadé prepliovaci turbod-
mychadlo volnobézné otacky. U vznétovych mo-
tort tézkych vozidel to znamend, Ze je nutno vy-
¢kat nejméné 10 sekund po uvolnéni pedilu
akcelerdtoru.

. Na zacatku kazdého cyklu volné akcelerace musi

byt pedal akcelerdtoru plné seslidpnut rychle a rov-
nomérné (v dobé krat$i nez jedna sekunda), aviak
nendsilné, aby byla dosazena maximalni dodavka ze
vstiikovactho cerpadla.

. PH kazdém cyklu volné akcelerace musi motor do-

sdhnout maximélnich regulovanych oticek nebo
u vozidel s automatickou pfevodovkou otdcek spe-
cifikovanych vyrobcem, nebo neni-li tento tidaj k di-
spozici, dvou tfetin maximélnich regulovanych ot-
dcek pfedtim, nez je uvolnén peddl akceleratoru. To
lze zkontrolovat napfiiklad sledovdnim otic¢ek mo-
toru nebo tak, Ze se od zacitku seslapovéni pedalu
akcelerdtoru do jeho uvolnéni nechd uplynout do-
stateCnd doba. U vozidel kategorii M2, M3, N2
nebo N3 by méla tato doba byt nejméné dvé se-
kundy.

. Zkouska se hodnoti jako nevyhovujici jen tehdy,

jestlize aritmeticky primér z nejméné tii posled-
nich cykld volné akcelerace presahuje mezni hod-
notu. Tato hodnota se vypocte bez uvazovani zmé-
fenych hodnot, které se vyznamné odchyluji od
stfedn{ hodnoty zméfenych hodnot, nebo se zjisti
jinym zptsobem statistického vypoctu, pfi kterém
se uvazuje rozptyl méfenych hodnot. Clenské stty
mohou omezit pocet zkusebnich cykli.
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5. S cilem zamezit zbyte¢nému zkouseni mohou ¢len-
ské staty hodnotit jako nevyhovujici vozidla, u nichz
méfené hodnoty vyrazné piesahuji mezni hodnoty
po méné nez tfech cyklech volné akcelerace nebo
po proplachovacich cyklech. S cilem zamezit zby-
te¢cnému zkou$eni rovnéz mohou clenské stity
hodnotit jako vyhovujici vozidla, u nichz méfené
hodnoty jsou vyrazné mensi nez mezni hodnoty po
méné nez tiech cyklech volné akcelerace nebo po
proplachovacich cyklech.

8.3. Elektromagnetické odruseni

Vysokofrekvenéni ruseni (X)>

8.4. Ostatni polozky tykajici se zivotniho prostedi

8.4.1. Uniky kapalin

9. DALS[ PROHLIDKY VOZIDEL K DOPRAVE OSOB KATEGORIE M, , M, SLOUZICICH K DOPRAVE OSOB

9.1. Dvefe

9.1.1. Vchodové a vychodové dvefe Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

9.1.2. Nouzové vychody Pripadnd vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

9.2. Systém odmlZovani a odmrazo- | Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti
vani (X)2

9.3. Systém vétrdni a vytdpéni (X)? Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

9.4. Sedadla

9.4.1. Sedadla cestujicich (v¢etné seda- | Vizudlni kontrola
del pro doprovézejici pracov-
niky)

9.4.2. Sedadlo fidice (dal3i pozadavky) | Vizudlni kontrola
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9.5. Vniténi osvétleni a naviga¢ni zafi-
zeni (X)?

Vizudln{ kontrola a zkouska ¢innosti

9.6. Ulicky, plochy pro stojici cestujici

Vizudlni kontrola

9.7. Schody a stupatka

Ptipadnd vizudln{ kontrola a zkouska ¢innosti

9.8. Systém komunikace s cestuji-
cimi (X)2

Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

9.9. Upozornéni (X)?

Vizudlni kontrola.

9.10. Pozadavky tykajici se dopravy déti. (X)?

9.10.1. Dvefe

Vizudlni kontrola

9.10.2. Signaliza¢ni a specidlni vyba-
veni

Vizudlni kontrola

9.11. Pozadavky tykajici se dopravy osob se snizenou pohyblivosti (X)?

9.11.1. Dvefe, rampy a zdvize

Vizudlni kontrola a zkouska ¢innosti

9.11.2. Systém upevnéni voziki pro
invalidy

Pipadnd vizudln{ kontrola a zkouska ¢innosti

9.11.3. Signaliza¢ni a specidlni vyba-
veni

Vizudlni kontrola

9.12. Jiné specidlni vybaveni (X)?

9.12.1. Zafizeni pro pfipravu jidla

Vizudlni kontrola

9.12.2. Sanitarni zafizeni

Vizudlni kontrola
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9.12.3. Jind zafizeni (napf. audiovi- | Vizudlni kontrola
zudlni systémy)

(") Vozidla, jejichz typ byl schvilen v souladu se smérnici 70/220/EHS, nafizenim (ES) ¢. 715/2007 piilohou I tabulkou 1 (Euro 5), smérnici 88/77/EHS a smérnici 2005/55/ES.
(&) Vorzidla, jejichz typ byl schvélen v souladu s nafizenim (ES) ¢. 715/2007 piflohou I tabulkou 2 (Euro 6), a nafizenim (ES) & 595/2009 (Euro VI).

() Vozidla, jejichz typ byl schvélen v souladu se smérnici 70/220/EHS, p#flohou I tabulkou 1 (Euro 5) nafizeni (ES) ¢. 715/2007, smérnici 88/77/EHS a smérnici 2005/55/ES.
() Vozidla, jejichZ typ byl schvélen v souladu s tabulkou 2 (Euro 6) piilohou I nafizenim (ES) ¢. 715/2007 a nafizenim (ES) ¢. 595/2009 (Euro VI)

POZNAMKY:

1 Pozadavky“ se rozumi pozadavky na schvaleni typu k datu schvéleni, prvni registrace nebo prvniho uvedeni do provozu a také povinnosti dodatecného vybaveni nebo povinnosti
stanovené vnitrostatnimi pravnimi pfedpisy zemé registrace. Tyto diivody nesplnéni pozadavki se pouziji pouze tehdy, pokud bylo zkontrolovdno jejich splnéni.

2 Pomoci ,(X)* se oznacuji polozky, které se tykaji stavu vozidla a jeho vhodnosti k pouzivani v silni¢ni dopravé, avsak pii technické kontrole se nepovazuji za zdsadni.
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